Catélogo 6002-2 BR

Informacodes Técnicas

Motores de Passo e Drives
SériesReTS

Motores de Passo Séries ReTS

Os motores da Parker apresentam alto desempenho
em dimensdes padronizadas e foram especialmente
desenvolvidos para aplicagdes industriais de alto torque.

Gabarito de Codificacao

SériesReTS

Eixo Encoder Opcional
Flange N° Stacks Enrolamento K | Sem chaveta Omitir | Sem encoder
3 [NEMA 34 1 stack B | 170 VCC F | Com chaveta * EC Encoder diferencial
- 1000 ppr
4 [NEMA 42 2 stacks c | 340vce * Somente para Série R il
3 stacks
Série Eixo Conexao
RS | Série padrao R 1 | Eixo simples NPS | Com terminal
RE | Série superior R 2 | Eixo duplo P10 Cabo com 3 m
TS | Série padrao T ligado em paralelo
S10 Cabo com 3 m
B> Para dimensoes desta série consultar a fabrica. ligado em série
Informacoes Gerais
Motores TS41B TS42B TS43B RS31C RS32C RS33C RS42C RE42C RS43C
Toque estatico (Nm) 9,32 17,61 24,35 1,21 2,06 3,76 8,94 13,8 11,8
Inércia do Rotor
(kgem?) 5,53 10,92 16,2 0,59 1,2 1,77 11,3 11,3 16,95
Corrente do Drive
Série Pico (A) 6,4 6,7 6,9 2,2 28 35 32 34 4
Série RMS (A) 45 27 49 1,6 2 25 2,3 24 2.8
Paralelo Pico (A) 12 12 12 4 4 4 4 4 4
Paralelo RMS (A) 8,5 8,5 8,5 2,8 2,8 2,8 2,8 2,8 2,8
Indutancia de Fase
Série (mH) 15,8 22 3,07 17,4 26,2 23,3 65,4 55,6 42,9
Paralelo (mH) 3,9 55 77 4.4 6,6 58 16,4 13,9 10,7
Outros Dados
Toque Residual (Nm) 0,03 0,59 0,75 0,062 0,13 0,19 0,35 0,57 0,5
Carga Axial (kg) 184 184 184 81,6 82,16 81,6 182 182 182
Radial
g(?rrr?fia ::; ka) 57 50 50 15,9 15,9 15,9 63,6 636 63,6
Peso do Motor (kg) 5 8,4 11,7 1,5 2,4 3,5 8,3 8,3 11,7
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Graficos de Torque e Velocidade
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